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réferentiel : lié a I'étoile, considéré galiléen
systeme : planete P

2. D'apreés le théoréme du moment cinétique, dld'to =Mo(f) = OPAf =0 car OP // T

L = OP A MpV, est constant au cours du temps

OP AV,=C ,ou C estconstant

oP [ C

P se déplace dans le plan orthogonal & C passant par O

le mouvement est plan (plan passant par O et perpendiculaire a (0z))
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Le mouvement est circulaire = V = 7§ + rf g,

L= OP AMpV, = Mp [r& A (18 +10%,)| = Mpr20 &,
= L= Mprzé

3.1. D'aprés la relation fondamentale de la dynamique, M, a = f

Le mouvement est circulaire = r =cte = R = & =—-R0’ € + RO g,
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3.2. Laplanete parcourt, a vitesse constante, la distance d = 2nR pendant une durée At=T
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D'aprés le schéma, (—€).é, = ecos® = €., = —ecos0
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4.3. Pour une trajectoire circulaire, e =0

4.4,
= L= OP AMpY,
Pour un mouvement circulaire, a tout instant, le vecteur vitesse V, est perpendiculaire au vecteur
position T = opP
Deplus, r=cte=R
= L= MyRwvc
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